
Presentation

Planning-oriented Autonomous Driving

主讲人：陶柏安
日期：2025.11.19



Presentation

1 Introduction



Presentation

1 Introduction



Presentation

1 Introduction



Presentation

1 Introduction



Presentation

1 Introduction



Presentation

1 Introduction



Presentation

1 Introduction



Presentation

2 Method

除了编码“自车”周围其他智能体的查询外
在查询集中额外引入一个“自车查询”，

以显式建模自动驾驶车辆本身
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